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Pinza Neumática Paralela



Serie MHZ2
Pinza Neumática Paralela

Codificación

Especificación
Diám. (mm) 6 10 16 20 25 32 40

Tamaño de Rosca M3x0.5 M5x0.8

Acción Doble acción

Fluido Aire filtrado

Presión de trabajo 2~7 Bar

Presión Máx. 10 Bar

Temperatura -10°~60°C

No necesariaLubricación
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Serie MHZ2
Pinza Neumática Paralela

Dimensiones Generales
MHZ2 - Ø06mm

4-M2 x 0.4

Para el modelo de simple efecto, la conexión en uno de los lados es un agujero de alivio.

2-M3 x 0.5 passantes (rosca de montaje)
Diámetro del agujero 2.6 passante (agujero de montaje)

4
-0

.0
5

4
-0

.1

2
0

2
0

Ø7H8 prof.1.5

A
b
ie

r
to

 1
2

+0.022

10
11

1
2

53

4.8

2
.5Ø

4

38.8

25.5

2.5 5 5.5

1
.6

M3 x 0.5

M3 x 0.5
(Conexión de apertura del dedo)

(Conexión de cierre del dedo)

17

(Rosca de montaje para sujetadores)

±0.05

±
1

C
e
r
r
a
d
o
 8

-0
.4

Ranhura de montagem
do detector

Dimensiones de la ranura de montaje
del sensor magnético



Serie MHZ2
Pinza Neumática Paralela

Dimensiones Generales
MHZ2 - Ø10mm

4-M2.5 x 0.45
M3 x 0.5

M3 x 0.5

(Rosca de montaje para sujetadores)

(Conexión de cierre del dedo)

(Conexión de apertura del dedo)
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Para el modelo de simple efecto, la conexión en uno de los lados es un agujero de alivio.

4-M3 x 0.5 prof. da rosca 5.5 (rosca de montaje)
Diámetro del agujero 2.6 passante (agujero de montaje)

1
6
23

57

27

1
1
.4

2-M3 x0.5 prof. da rosca 6

(Rosca de montaje)

37.8612

4
 -
0
.1

A
b
ie

r
to

 1
5
.2

2
9

0

5.2

12

1
8

2
3

16.4

2-M3 x 0.5 prof. da rosca 6
(rosca de montaje)

±0.02

±
0
.0

2

±0.05

Ø2H9 prof. 3
+0.025

7
.6

Ø11H9

0

+0.043
0

+
 2

.2 0

C
e
r
r
a
d
o
 1

1
.2

0
-0

.7

prof. 2

Ranura de
montaje del sensor

6.2

5

5
.4

Dimensiones de la ranura de montaje
del sensor magnético

-0
.0

5
0



MHZ2 - Ø16mm

Serie MHZ2
Pinza Neumática Paralela

Dimensiones Generales
4-M3 x 0.5

M5 x 0.8

M5 x 0.8
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Para el modelo de simple efecto, la conexión en uno de los lados es un agujero de alivio.

(Conexión de cierre del dedo)

(Conexión de apertura del dedo)

4-M4 x 0.7, prof. da rosca 8 (rosca de montaje)

Diámetro del agujero 3.4 passante (agujero de montaje)

Ø3H9

2
2

15
Ø17H9

3
0
.6

6.5

prof. 3

prof. 2

+0.025

±0.02

1
1

±
0
.0

2

23.6

2-M4 x 0.7, prof. da rosca 8
(rosca de montaje)

±0.05

+
2
.2

-0
.2

F
e
c
h
a
d
o
 1

4
.9

0 -0
.7

0

+0.043
0

3
8

Dimensiones de la ranura de montaje
del sensor magnético

6.2

5
.8

1
1
.6

2.1

Ø
4

5

Ranura de montaje
del sensor

Ranura de montaje
del sensor



MHZ2 - Ø20mm

Dimensiones Generales

Serie MHZ2
Pinza Neumática Paralela

Para el modelo de simple efecto, la conexión en uno de los lados es un agujero de alivio.

Dimensiones de la ranura de montaje
del sensor magnético
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4-M4 x 0.7

4-M5 x 0.8, prof. da rosca 10 (rosca de montaje)
Diámetro del agujero 4.3 passante (agujero de montaje)

(Rosca de montaje para sujetadores)
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MHZ2 - Ø25mm

Dimensiones Generales

Serie MHZ2
Pinza Neumática Paralela

Para el modelo de simple efecto, la conexión en uno de los lados es un agujero de alivio.

Dimensiones de la ranura de montaje
del sensor magnético

Ranura de montaje
del sensor

Ranura de montaje
del sensor

4-M6 x 1, prof. da rosca 12 (rosca de montaje)
Diámetro del agujero 5.1 passante (agujero de montaje)
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MHZ2 - Ø32mm

Dimensiones Generales

Serie MHZ2
Pinza Neumática Paralela

Para el modelo de simple efecto, la conexión en uno de los lados es un agujero de alivio.

Ranura de montaje
del sensor

Ranura de montaje
del sensor

4-M6 x 1, prof. da rosca 13 (rosca de montaje)

Diámetro do orifício 5.1 passante (agujero de montaje)

2-M6 x 1, prof. da rosca 13

(rosca de montaje)

2-M6 x 1, prof. da rosca 10

Los valores entre () son las dimensiones
para el modelo de simple efecto.
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MHZ2 - Ø40mm

Dimensiones Generales

Serie MHZ2
Pinza Neumática Paralela

Para el modelo de simple efecto, la conexión en uno de los lados es un agujero de alivio.

4-M8 x 1.25 prof. da rosca 16 (rosca de montaje)

Diámetro del agujero 6.6 passante (agujero de montaje)
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