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Serie MHZ2

Pinza Neumadtica Paralela

Simbologia

Codificacion
IR T
]
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Serie Diametro Accién

||

6 10 D: Doble accion
16 20
25 32
40
Especificacion
Diam. (mm)
Tamaio de Rosca M3x0.5 M5x0.8
Acciéon Doble accién
Fluido Aire filtrado
Presién de trabajo 2~7 Bar
Presion Max. 10 Bar
Temperatura -10°~60°C
Lubricacion No necesaria
. Carrera de
Fuerza de Apriete (N) P
y cierre
Externa Interna (mm)
MHZ2-6D 6 3.3 6.1 4 27
MHZ2-10D 10 11 17 4 55
Dobl » MHZ2-16D 16 34 45 6 115
oble accion MHZ2-20D 20 42 66 10 235
MHZ2-25D 25 65 104 14 430
MHZ2-32D 32 158 193 22 715
MHZ2-40D 40 254 318 30 1275




Serie MHZ2

Pinza Neumadtica Paralela

Dimensiones Generales
MHZ2 - 206mm M3 x 0.5

(Conexion de cierre del dedo)

M3 x 0.5
(Conexion de apertura del dedo)

4-M2 x 0.4

(Rosca de montaje para sujetadores)
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Para el modelo de simple efecto, la conexidn en uno de los lados es un agujero de alivio.

2-M3 x 0.5 passantes (rosca de montaje)l
Diametro del agujero 2.6 passante (agujero de montaje)
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Dimensiones de la ranura de montaje
del sensor magneético

Ranhura de montagem
do detector
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Serie MHZ2

Pinza Neumdtica Paralela

Dimensiones Generales

M3 x 0.5
4-M2.5 x 0.45 (Conexion de cierre del dedo)
(Rosca de montaje para sujetadores)
M3 x 0.5

(Conexion de apertura del dedo)
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Para el modelo de simple efecto, la conexidn en uno de los lados es un agujero de alivio.

a4-M3 x 0.5 prof. da rosca 5.5 (rosca de montaje)

- Diametro del agujero 2.6 passante (agujero de montaje)
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(Rosca de montaje)

Dimensiones de la ranura de montaje
del sensor magnético
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Serie MHZ2

Pinza Neumdtica Paralela
Dimensiones Generales
MHZ2 - @16mm 4M3 x 0.5 Mo 205

(Conexion de cierre del dedo)

(Rosca de montaje para sujetadores)

M5 x 0.8
(Conexion de apertura del dedo)
4
oD
‘() Pl M m
&) T f\,:‘ -
\v 24
n
9
< 4| |7
m — | |
7.5
19

Para el modelo de simple efecto, la conexidn en uno de los lados es un agujero de alivio.

4-M4 x 0.7, prof. da rosca 8 (rosca de montajel
Diametro del agujero 3.4 passante (agujero de montaje)
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Dimensiones de la ranura de montaje
del sensor magneético
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Serie MHZ2

Pinza Neumdtica Paralela
Dimensiones Generales
MHZ2 - 220mm MBS x 0.8

aA4A-M4 x 0.7 (Conexion de cierre del dedo)

(Rosca de montaje para sujetadores)

M5 x 0.8
(Conexion de apertura del dedo)
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Para el modelo de simple efecto, la conexidn en uno de los lados es un agujero de alivio.
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4-M5 x 0.8, prof. da rosca 10 (rosca de montajel
Diametro del agujero 4.3 passante (agujero de montaje)
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Dimensiones de la ranura de montaje
del sensor magnético
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Serie MHZ2

Pinza Neumdtica Paralela
Dimensiones Generales
MHZ2 - @25mm MS x 0.8

(Conexion de cierre del dedo)
a4-M5 x 0.8

(Rosca de montaje para sujetadores)
M5 x O.8

(Conexién de apertura del dedo)
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Para el modelo de simple efecto, la conexion en uno de los lados es un agujero de alivio.

4-MB x 1, prof. da rosca 12 (rosca de montaje)

- Didmetro del agujero 5.1 passante (agujero de montaje)
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Abierto 33.3
Cerrado 19.3
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2.MB x 1, prof. da rosca 12
(rosca de montaje)

\erma x 1, prof. da rosca 10

(rosca de montaje)

Dimensiones de la ranura de montaje
del sensor magnetico

8.2
5 Ranura de montaje

del sensor
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Serie MHZ2

Pinza Neumdtica Paralela

Dimensiones Generales
MHZ2 - @32mm

4-MB x 1 M5 x 0.8
(Rosca de montaje para sujetadores) (Conexion de cierre del dedo)
M5 x 0.8
: / (Conexion de apertura del dedo)
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Para el modelo de simple efecto, la conexion en uno de los lados es un agujero de alivio.
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4-MB x 1, prof. da rosca 13 (rosca de montaje)
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Ranura de montaje

= | os valores entre 0 son las dimensiones
del sensor para el modelo de simple efecto.




Serie MHZ2

Pinza Neumdtica Paralela

Dimensiones Generales
MHZ2 - 340mm 4-M8B x 1.25

: ‘ M5 x 0.8
(Rosca de montaje para sujetadores)

(Conexion de cierre del dedo)
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(Conexion de apertura del dedo)
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Para el modelo de simple efecto, la conexidn en uno de los lados es un agujero de alivio.

4-M8 x 1.25 prof. da rosca 16 (rosca de montaje)
- Diametro del agujero 6.6 passante (agujero de montaje)
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