


Serie MHY2

Pinza Neumatica Angular 180°

MHY2
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Serie
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Accion
D: Doble acciéon

20 25

Especificacion

10 | 16

Didm. (mm) | 6 |

Tamano de Rosca

M3x0.5

| 20 | 25
M5x0.8

Accion Doble accion
Fluido Aire filtrado
Presién de trabajo 2~7 Bar
Presién Max. 10 Bar
Temperatura -10°~60°C
Lubricacion No necesaria

Accion

Retencion (Nm)

Doble accion

MHY2-10D 10 0.16
MHY2-16D 16 0.54
MHY2-20D 20 1.10
MHY2-25D 25 2.28

Apertura (2 lados)

Lado de
Cierre

Lado de
Apertura

180° -3°




Serie MHY2

Pinza Neumatica Angular 180°

Dimensiones Generales
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Dimensiones de la ranura de montaje
del sensor magneético
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Serie MHY2

Pinza Neumatica Angular 180°
Dimensiones Generales
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Serie MHY2

Pinza Neumatica Angular 180°
Dimensiones Generales

MHY2 - 320mm
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Serie MHY2

Pinza Neumatica Angular 180°

Dimensiones Generales
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