
MHC
Pinza Neumática Angular



Serie MHC2
Pinza Neumática Angular

Codificación

Simbología

Especificación

MHC2 25
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D:Doble acción

DiámetroSerie Acción

Ángulo de Apertura/Cierre

Momento de
Apriete (N•m)

Acción

Presión de Operación

Temp.

Repetibilidad

Frecuencia Máx. de Operación

Doble acción

D: 1 ~ 6 Bar

-10° ~ 60°C

±0.01 mm

180 c.p.m

Modelo MHC2-10 MHC2-16 MHC2-20 MHC2-25

10 16 20 25Pistones (mm)

30° ~ -10°

Lubricación No necesaria

Doble Acción 0.10 0.39 0.70 1.36

- -



MHC2 - Ø10mm

MHC2 - Ø16mm

Serie MHC2
Pinza Neumática Angular

Dimensiones Generales
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MHC2 - Ø20mm

MHC2 - Ø25mm

Serie MHC2
Pinza Neumática Angular

Dimensiones Generales
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